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引言

JJF 1002－2001《国家计量检定规程编写规则》、JJF 1001－2001《通用计量术语及

定义》和 JJF 1059.1－2012《测量不确定度评定与表示》共同构成支撑本规程制定工作

的基础性系列规范。

本规程参考 JJG 1010-2013《电子停车计时收费表》制定。

本规程为首次发布。
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高位停车场电子计时收费装置检定规程

1 范围

本规程适用于高位停车场电子计时收费装置的首次检定、后续检定和使用中的检

查。

2 引用文献

本规程引用下列文献

JJG 1010-2013《电子停车计时收费表校准规范》

JJF 1180-2025《时间频率计量名词术语及定义》

JJF 1403-2013《全球导航卫星系统（GNSS）接收机》

3 术语和计量单位

3.1 单位收费时间

经当地有关部门核定在高位停车场电子计时收费装置内预置的最小收费时间间隔，

称为单位收费时间。计量单位为 h或 min。

3.2 费率

单位收费时间内的收费金额（如 2元/h）。

3.3 免费停车时间

经有关部门核定的免费停车的最大时间间隔。

3.4 固定收费

有关部门规定的，在某段时间内（一般是夜间）停车一次收取一固定金额，与停车

的时间长短无关。

3.5 当前时刻同步差

同一停车场不同的电子计时收费装置（系统）之间的当前时刻差。

4 概述

高位停车场电子计时收费装置（以下简称装置）是车辆临时停靠道路或场地停车计

时收费系统的终端。一般是以纸质条码、停车计时收费手持终端、路边停车自动收费系

统等方式为计时收费载体，通过安装在高处的视频摄像头捕捉停车场地进出车辆入场时

刻和出场时刻的图像，利用图像分割、边缘检测等技术，对采集到的视频图像进行处理，
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提取出图像中的车辆和停车位信息；利用计算机视觉算法，对图像中的车辆进行识别和

跟踪，根据车辆识别和跟踪的结果，判断停车位占用状态，将停靠车辆信息传输至数据

运营管理平台，用以后端管理平台依据费率和停车时间实现对道路或场地临停车辆实时

收费管理。

停车场内的计时收费装置的种类较多，按安装方式有固定式和手持式。固定式计时

收费装置由高拍系统或地磁传感器通过感应车辆在进出停车场时使用，可同时对多个出

入口进行管理；手持式计时收费装置由管理员操作，可在停车场内部流动使用。

5 计量性能要求

5.1 当前时刻误差：±3min。

5.2 当前时刻最大同步误差：1min。

5.3 停车计时误差：±1min。

5.4 费率和扣费正确性

停车场电子计时收费装置（系统）存储费率应与当地有关部门的收费规定完全一致,

扣费准确。

6 通用技术要求

6.1 外观

6.1.1 计时收费装置应具有型号、出厂编号、制造厂。

6.1.2 表面不应有明显裂痕、变形等现象及影响其正常工作的机械损伤。

6.1.3 装置应能锁定全球导航卫星系统（GNSS）信号，并成功同步本地时钟。

6.2 功能

6.2.1 工作参数设置

1）具有时钟调整功能，调整年、月、日、时、分。

2）单位收费时间。

3）费率。

4）计时收费时段和固定收费时段。

5）免费停车时间。

6.2.2 最近一次的计时收费信息查询。

6.2.3 抄收用户停车交易记录和交易总金额。
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6.2.4 停电断网保护：装置具有停电或断网后的累积存储功能。当计时收费装置失电

或断网时，不能丢失交易金额等存储的数据。

6.2.5 清除部分信息或清除全部信息。

7 计量器具控制

包括：首次检定、后续检定和使用中检验。

检定设备：标准时钟或电子秒表。

7.1 检定环境条件

环境温度（-10～40）℃；相对湿度≤95%。

附近应无影响正常工作的机械振动及电磁干扰。

7.2 检定项目

计时收费装置的检定项目见表 1；

表 1 收费计时器检定项目

7.3 检定方法

7.3.1 外观和工作正常性检查

计时收费装置外观、标志和按键应符合本规程 6.1 的要求；

序号 检定项目 首次检定 后续检定 使用中的检查

1

2

3

4

5

6

7

8

9

外观和工作正常性检查

当前时刻检定

当前时刻最大同步误差检定

停车计时误差检定

扣费正确性检定

免费停车时间检定

自动支付系统检测

智能导航系统检测

车牌识别和停车状态检测

+

+

+

+

+

+

+

+

+

+

-

+

+

-

+

+

+

+

+

-

+

+

-

+

+

+

+

注：“+”表示应检定；“－”表示可不检定，也可根据用户要求进行检定。
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7.3.2 当前时刻检定

用标准时钟与计时收费装置时钟进行对时并记录。按式(1)计算当前时刻误差：

0ttt  ……………………………………………………（1）

式中： t ——当前时刻误差；

t ——计时收费装置时钟读数；

0t ——标准时钟读数。

检定结果应符合本规程 5.1 的要求。

7.3.3 当前时刻最大同步误差检定

按 7.3.3 方法测量停车场中不同计时收费装置的时间偏差 it ，当前时刻最大同步

误差按式（2）计算：

minmax ttD  …………………………………………………（2）

式中： D ——当前时刻最大同步误差；

maxt ——时间偏差 it 中的最大值；

mint ——时间偏差 it 中的最小值。

当前时刻最大同步误差检定结果应符合本规程 5.2 的要求。

7.3.4 停车计时误差检定

7.3.4.1 检定点的选取

计时误差的检定只在基本收费项进行，如有特殊要求可进行超时加价收费项的检

定。以停车场实际的免费停车时间 TX和实际的单位收费时间 TY为临界点选取检定点：

选取六个检定点，即 TX-1min，TX ，TX+1min，TY-1min，TY ，TY+1min ；

7.3.4.2 计时误差的检定

按 7.3.4.1 选取检定点，分别检定计时收费装置的停车计时误差。其中停车场实际

的免费停车时间 TX和实际的单位收费时间 TY应大于等于停车场中公示的免费停车时间

和单位收费时间。

启动计时收费装置进入计时状态，同时记录标准时钟读数或启动电子秒表，当标准

时钟或电子秒表走过设定的时间间隔后，使计时收费装置停止计时，读取并记录显示的

停车时长，同时记录标准时钟读数或停止电子秒表，按式（3）计算停车计时误差。

0TTT  ……………………………………………………………（3）
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式中： T ——停车计时误差；

T ——计时收费装置显示的停车时长；

0T ——标准器定时时长。

当 -1min≤ T ≤1min 时，认为计时装置误差符合本规程 5.3 的要求，否则，不

符合。

7.3.5 扣费正确性的检定

7.3.5.1 计时收费

结合本地电子停车计时装置费率的要求，对计时收费装置进行计时收费扣费正确性

检定时，可根据计时误差的检定结合本地对电子停车计时收费装置的费率要求同步检

定。

7.3.5.2 固定收费

将计时收费装置时钟读数调到固定收费时段的起始时刻，任选一段时间（大于免费

停车时间）停车计时。

收费系统扣除的金额应为当地有关部门规定的并已置入收费系统的金额。

将收费系统时钟读数调到固定收费时段结束前一段时间（大于免费停车时间），重

复上述操作。

7.3.5.3 跨时段收费

将计时收费装置时钟读数调到免费收费时段结束前一段时间 T1（大于免费停车时

间）。

设定停车时间为：T= (TY-1)min（T＞TX+TY）

计时收费装置扣除的金额应为收费单位时间的费率。

将计时收费装置时钟读数调到固定收费时段结束前一段时间 T1（大于固定停车时

间）。

设定停车时间为：T= T1+ T2 ，T2 = (TY-1)min（T＞TX+TY）

计时收费装置扣除的金额应为固定时段收费金额与前面测得的费率之和。

7.3.6 免费停车时间的检定

计时时间 T按计时收费装置时钟确定，取 T= (TX-1)min；

得出计时收费装置扣除的金额应为零，否则设置的免费停车时间有误。
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7.3.7 自动支付系统检测

测试支付系统的流畅性和准确性，包括移动支付、电子支付等多种支付方式。

7.3.8 智能导航系统检测

驾驶人可以通过手机北斗导航等用户终端快速找到空闲车位，检查导航系统的指引

功能精准程度和实时更新能力，多维度向车主智能推荐附近停车场，确保能够快速找到

空闲停车位。

7.3.9 车牌识别和停车状态检测

验证车牌号码智能识别的准确性和速度，利用高清摄像机图像实时采集技术，确保

所停放车辆采集的牌照图片信息被精准捕获，清晰无误。检测车辆进场的授时和离场时

间精准无误，并确认车辆进出场车牌信息一致。停车管理软件所显示车牌照片应清晰无

缺失，涵盖所有车牌信息。

运用智能高位视频图像识别技术，对车位是否处于占用状态通过采集泊位号、车辆

颜色、停车特写、全景图片等进行图像锁定并记录，作为是否停车成功的图像证明；同

时，可对跨车位停车、半侧位停车、反复入位停车和斜车位停车等异常停车状态进行判

别。

7.4 检定结果的处理

经检定合格的计时收费装置出具检定证书；不合格的出具检定结果通知书，并注明

不合格项目。

7.5 检定周期

计时收费装置检定周期一般不超过 12 个月。
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附录 A

高位停车电子计时收费装置（系统）原始记录格式
记录编号：

安装地址： 生产厂家：

委托方： 装置型号： 装置编号：

温度： ℃ 相对温度： ﹪RH 检定日期：

标准器型号： 标准器编号： 检定结论：

检定依据：

一、 外观及功能检查：

检查内容 备注

外观：标志齐全：是□ 否 □ 按键完好：是□ 否 □

显示完好：是□ 否 □

功能：时钟调整功能：是□ 否 □ 单位时段收费：是□ 否 □

存储功能：是□ 否 □ 失电保护：是□ 否 □

二、当前时刻和当前时刻最大同步误差检定：

标准时钟显示当前时刻 被检显示当前时刻 当前时刻误差/s 检定结果

时 分 秒 合格□ 不合格□

三、计时误差、扣费正确性和免费停车时间检定：

标准时长 被检显示时长 计时误差 本次收费 应收费用 结论

四、扣费正确性、免费停车时间、自动支付系统、智能导航系统检测

检测项目
扣费正确

性

免费停车时

间

自动支付系

统

智能导航系

统

车牌识别和

停车状态

检定结果
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附录 B

检定证书内页格式

一、 外观检查：

二、 费率及收费时段设置：

收费类别
日间

高峰时段 夜间 结论
首次 后续

小型车辆（不含出租车）

中型车辆

大型车辆

免费

三、 当前时刻误差检定：

当前时刻误差：

当前时刻同步误差检定：

最大同步误差：

四、 计时误差及扣费正确性检定：

标称值（s） 实际值（s） 计时误差（s） 扣费正确性 结论

五、 功能检查

检测项目 扣费正确性 免费停车时间 自动支付系统 智能导航系统 车牌识别和停车状态

检定结果
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附录 C

检定结果通知书内页格式
一、计时误差及扣费正确性检定：

标称值（s） 实际值（s） 计时误差（s） 扣费正确性 结论

二、不合格项目：
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